GEFRAN SIEI-AREG GmbH

KFMO5a Update von V42.01 auf V42.02 Stand 05.12.2011

Erlauterungen und Hindergrinde:
Werden zuséatzliche Funktionen bendtigt, die invdehandenen Version nicht enthalten sind, wird ein
Update der Antriebs Firmware erforderlich. Dabesmiolgendes beachtet werden:
- Parameter sichern.
- Anderungen innerhalb der Versionsnummer (keindefangen in der Parameterstruktur),
durch das Update bleiben die eingestellten Paearaehalten. Es sind keine weiteren Schritte notig
- Ergeben sich Anderungen in der Parameterstrukturso ist ein ,Neuladen* der Parameter ins
EEPROM (Parameterspeicher) erforderlich. Dies dolgt (durch Erkennung der
Versionsnummer) automatisch, und es werden in ddfirmware vorhandenen ,default*
Werte geladen. Die Kundenparameter gehen dabei Meren, deshalb sollten vor einem Update
die Parameter aus dem Antrieb gelesen und in einarameterdatei gesichert werden

Mit einem Update der Firmware wird auch eine Erarihg der PC-Software geliefert.
Dort werden notige Anpassungen in der Bedienobsv@ausw. durchgefiihrt, sowie eine neue
Parameterdatei KFMa.par im Versions-Verzeichniséegj.

; KFM0O5a, Vers. 42.02 (KFMad42 02) neueste Version!
serfe KFMosa KFM05a, Vers 41 .01 (KFMa41 _01)

iltere Versionen

Vorgehensweise:
Als ersten Schritt sollte die PC-Software E@syDsiirestalliert werden. Ist auf dem PC schon die
Version 1.7.2 installiert, wird nur noch die Antsversion ,SIEI PC Tools — KFMa42_ 02"
bendtigt. .
-+ SIET PC Tools - KFMa42_01
W] SIE] PC Tools - KFMad2_02
1L SIEIPC Tools - KFmDP_04 - Dje Datei setup.exe ausfithren
Es werden fir diese Version neue Ordner im VerzéschProgramme\SIEI PC Tools\KFMO05
angelegt.
Das Programm E@syDrives starten, auf der Auswdblger Versionen ist jetzt die neueste Version
KEMO05a V42.02direkt anwéahlbar, die Vorversion ist Uligtere Versiorauch noch verfigbar.

Parameterdatei fur Version 42.02 erstellen
Es wird ein Antrieb mit einem aktuellen Parameterséz im Antrieb bendtigt !

Den Antrieb mit dem PC (RS232) verbinden, Versiet2\2 mit E@syDrives auswahlen.
Freigabeeingang des Antriebs sollte inaktiv (abigaiset) sein.

E@sy Drives x|
@ Yersion der Parameterdatei skimmt nicht mit der Firrmware im Antrieb (berein,

Yersion Ankrieh Wersion Datei

MameE: KFMa KFMa
10 42 42
IDz2: 1 2

Werbindung zum Antrieb wird getrennk

Ik |

es erscheint diese Warnung, das FensteDiischlie3en.
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cht  Parameter

4|85

Auf Antrieb verbinden klicken.

Es erscheint dann diese Meldung

Emsy Drives
ﬁ%@@ﬁa%ﬂ&%@%&ﬁ@q@ﬁﬁﬁﬁ@ﬁﬁﬁ@%ﬁmﬁ@aﬁ@ﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁégm
;ﬂtﬁttﬁ%ﬁ-‘via‘hiﬁ _'g:zumﬁ.ﬁmebikam:gefﬁmghasem. ' -

o

‘ollen Sie trokzdem verbinden?
an | wen

Die Verbindung trotzdem herstellen — nila“  ->  Antriebist = | ¥ VERBUNDEN

Parameter aus dem Antrieb auslesen.
Dazu in Meni{Parameta —Lese alle Parameter aus dem Antrielauswéhlen.

(Datei — Speichern unter ..)
Parametersatz mit gedndertem Dateinamen abspeichern

4-pol. |
[ |

Crateiname: IKFMa_Neu_par | Speichern I
D ateityp: IE@syDrives parameter file [*.par) j Abbrechen |

v

Das Programm E@syDrives verlassen und das ProgkRivh LOAD starten.
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Neue Firmware in den Antrieb laden:

Im Programm KFM_LOAD die neue Firmware auswahlen. Durch Doppelklick in das Feld

=101 %]
Datei  Extras 7
— Ladefunktion Ladeverfahre Schnittztelle —
[T Eoctprogramnm it dem Baotzekbar % neu W Anzeige
V¥ Arbeitsprogramm in den Programmsektor € al
—drbeitzprogrammm / Lade Flash

IE:'\F‘ngramme'\SIEI PC TDDIS'\.KmeE‘\KFMaaiE_EQ"\EILIT'*FMa42EIE.hE:-:

— Bootpragramm
IC\Programme’SIEl PC T oals K im0SWK P #0240 U Thaec 01 hex

geht das Auswahlfenster auf. Den Dateityp auf KFMax &ndern.

Jetzt erscheint die Firmware Datei z.B KFMa4202 t»ediese dann markieren (anklicken)
Bis im Feld Dateiname die ausgewahlte Firmwaretsidit OK das Fenster schliel3en.

Im Feld Ordner kann zum Speicherort der Firmwarggiert werden.

[FH Auswahl Arbeitsprogramm

Ordner:

C:%ProgrammetSIEl PC
T rcleh K FralIRL K Fhd 247 A0 IT

ST Q.
£ Programme =
ES5IEIPC Took: Abbrechen
{3 K a5 —_—
A KFMad2 02

D ateinanne:
KFMa4znz.hex¢

& 0uT

D ateityp: L aufrerke:
[KFMatHEX ¥ ~| | LokalerDate..] =]

Um die ausgewahlte Firmware mit der Firmware imrit zu vergleichen aufnzeigeklicken.

{Fl KFM_LOAD B ]
Dakei Extras 7
— Ladefunktion Ladeverfahren Schnittstelle—
[~ Bootprogranmm it der Bootsektar & nheu IEDm‘I Anzeige |
v Arbeitsprogramm in den Programmsekton 1 alt
— &rbeitsprograrrn LadeFIashl
IC:'\F‘ragramme'\SIEI PC ToolehKfmasKFMad2_02N0UTWCFM ad 202 hes

Bootprogramm
IC:\ProgrammetSIEl PC T oolsMmOS W KFM 3T HOZAIU T 2 01 hex

Um die ausgewéhlte Firmware in den Antrieb zu lagigfi ade Flashklicken, den Hinweis
bestatigen, Ladevorgang beginnt.
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:{) Waollen Sie wirklich das Programm im Antrieb 1Gschen? Zur Bestatigun@K anklicken

abbrechen

C:AProgrammehS1E] PC T oolshE fm05sEFM3THOA0U T veecO_ 01 hex

" Bootpragramm

Status und Anweisungen max. baud
’7 Laden erfolgreich beendetl ’7 7500 __‘

Ladevorgang wurde erfolgreich beendet, rifitejter” wieder in das Ausgangsfenster zurtick um z.B.
einen zweiten Antrieb zu laden.

Das Programm KFM_LOAD beenden.

Den gesicherten Parametersatz in den Antrieb laden.

Im Anschluss das Programm E@syDrives wieder staktbarDatei 6ffnen... die zuvor gespeicherte

siname; IKFM a_Meu. par
Parameterdatei 6ffnen

Im MenlUParametea — Schreibe alle Parameter in den Antriebden Parametersatz in den Antrieb

laden und anschlieRend Uber das IC-Symbol daueahsfteicher ﬂ

Durch das Update von V42.01 auf V42.02 gehen dieglgrnten* Geberabgleichwerte verloren.
Diese missen ,neu gelernt” werden.

----- allgem, Parameter

----- Ein-/&usgangsFkk, In der Listen Darstellung die LiseREG Test auswahlen
----- Anzeigewerke
HAREG Test ek,
----- ﬂ 1 Zugriffe auf EEProm ﬂ

=] KFMa4z_02 Yersionenseite Button in den Antrieb tbertragen. Als Riickmeldung wird im

In das Parameterfeld ,cold den Wert 1111 sbereund mit

----- Liagnoseseite Parameter cold der Wdrangezeigt und im 4er LED Block auf
""" OGRS o der Controller Leiterplatte beginnt djelbe LED zu blinken
----- £, Parameterseite
----- |§| dump EEProm
1110 |datafint Int 0
1110 |datalhex) Wiord 0oH
1113 |cold Wiord 1111
1114 |RESET ‘Word 222
1113 |MWrite_RAR YWard oH
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Die Motorwelle von Hand langsam und gleichmafRigmimdestens 2 Umdrehungen drehen.

Ist dies nicht moglich (z.B. Getriebe mit hoher &hsetzung) kann man, den Motor Uber den KFM-
Umrichter, mit einer kleinen Drehzahlvorgabe vooi$max. 10Hz (z.B. Referenzfahrt
Geschwindigkeit) drehen lassen. Die Drehrichtuhdédiebig. Bei erfolgreichem Abgleich verlischt
das LED blinken und im Parameter cold wird wieglét2angezeigt.

1110 |datachex) Word oH
11132 |cold Word 2112
1114 |RESET Word 222

Eine Kontrolle der Abgleichwerte ist Uber die Ligtezeigewertemdglich.

Die Liste dazu neu einlesen r*

1062* |offs_ads Word 318
1061* |offs_adB Word 327
1135* |ampl_ad5 Word 3T
1136* |ampl_adf Word 334

Die Werte offs_ad5+6 und ampl_ad5+6 sollten im Bér810 bis 350 liegen.

Solange der Abgleich nicht durchgefihrt wurde, werén die Gebersignale nicht richtig
ausgewertet und der Antrieb zahlt seine Impulse nlit. Somit wird beim Positionieren die
Zielposition nicht gefunden

Ab der Version 42.02 werden die Geber Abgleichwerten Systembereich abgespeichert und
mussen bei zukiinftigen Updates nicht mehr gelernt grden.

In Version V42.02 ist folgende Anderung vorhanden.

Im Auswahlfenster Eingangsfunktion ist nun Bignktion 15 Turfunktion 1a (2 offen Positionen)
mdglich. Die Funktion entspricht der Eingangsfuoktil6 mit der Erweiterung einer zweiten ,,offen”
Position. Uber den Eingang In4 kann die Zielpogitimsgewahlt werden. Bei inaktivem In4 wird die
Position 2 und bei aktiviertem In4 die Positiondl? Zielposition angefahren.
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